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	Nom(s) :


	Classe :
	Groupe :


Objectif(s)

Identifier l’organisation matérielle d’un rover et déterminer le comportement  que l’on peut simuler avec le Lego NXT. Rassembler des informations permettant de rédiger l’introduction du dossier technique.


Documentation

Répertoire « La mission Mars Science Laboratory »
Le présent document et le répertoire sont téléchargeables sur le site WebGE à l’adresse http://p.mariano.free.fr/ (rubrique PPE)
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Utilisation des ressources documentaires
Des ressources documentaires, en complément de celles que vous avez trouvées, sont mises à votre disposition dans le répertoire « La mission Mars Science Laboratory ». (voir prof)

Vous pouvez copier ce répertoire et disposer des documents pour préparer votre exposé.

· Les vidéos sont à regarder dans l’ordre ci-dessous :

1 - Le robot Curiosity part à la conquête de Martiens.flv (Généralités : BFM TV)

2 - 37742876_mp4_h264_aac_hq.mp4 (1ère approche de la mission MSL (Mars Science Laboratory)  avec des commentaires)

3 - Mars_Science_Laboratory_Launch_-_YouTube-1.flv (Simulation de la mission complète – pas de commentaires) 

Remarque : ces vidéos ont été téléchargées avec le plugin DowloadHelper (à installer dans  Firefox).
· Les liens et les pdf apportent des éléments de réponse au questionnement des paragraphes B et C
· http://fr.wikipedia.org/wiki/Mars_Exploration_Rover (Mission précédente MER  + info sur le déplacement sur le sol Martien – Fr)

· http://fr.wikipedia.org/wiki/Mars_Science_Laboratory (Intégralité de la mission MSL : Mars Science Laboratory)

· http://orbitmars.futura-sciences.com/mars-actu-suite.php?id_news=331 (Site dédié aux missions sur Mars – Fr)

· http://www.db-prods.net/marsroversimages/curiositypresentation.html (Décompte du temps avant atterrissage du rover (MSL)- Fr)

· http://marsrover.nasa.gov/mission/tl_surface_nav.html (Stratégie de déplacement sur le sol Martien - En)

· Les images peuvent être utilisées pour illustrer votre dossier technique.
Visualisez les vidéos avant de passer au paragraphe suivant.

L’introduction du dossier technique sera rédigée à partir des réponses aux questions ci-dessous.
Les réponses aux questions ci-dessous doivent être rédigées avec un traitement de texte. 

Une impression sera remise en fin de séance

B) La mission MSL

· Qu’est-ce que la mission MSL ? (Signification du sigle MSL ? Principaux objectifs de la mission ? Début ? Durée ? ) Quelle était le nom de la mission précédente ayant mis en œuvre des rovers ? Depuis quand ce type de mission existe-t-il et pourquoi ?
· Donnez la chronologie des différentes phases de la mission (Date de lancement etc.). Quelle autre mission, actuellement en projet, devrait succéder à MSL ? Pour quel objectif ? 
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C) Le rover « Curiosity »
· Fonction « Analyses scientifiques » 

Combien d’instruments scientifiques embarque le rover « Curiosity »? De quel types ?

· Fonction « Mobilité » 

- Quelle est la source d’énergie du rover « Curiosity » ? 
- Quels sont ses moyens de communication ?

- Comment se déplace-t-il ?

- Comment perçoit-il son environnement ?
- Quels sont ses deux modes de navigation ? (voir éventuellement le paragraphe « Le système de navigation » de la mission MER)
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D) Rover « Curiosity », robot NXT : contraintes d’utilisation, simulation ?
- Citez les principales contraintes d’utilisation du rover « Curiosity » sur le sol Martien et du robot NXT dans la salle de classe.
	
	Le rover « Curiosity » sur le sol Martien
	Le NXT dans la salle de classe

	Contraintes
	
	


- Quels comportements du rover « Curiosity » peut-on envisager de simuler avec le robot NXT ?
E) Manette de XBOX 360
Le robot « Curiosity  » est piloté à distance par une manette de jeu du type de celle de la console de jeu XBOX 360. Le robot NXT sera également piloté à distance par cette manette. 

Le logiciel Microsoft Visual Programming Language peut accéder à tous les « boutons » de la manette par l’intermédiaire du service  XInputController.
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L’utilisation de ce service nécessite de connaître le nom des différents « boutons »

Complétez la figure ci-dessous par le nom des différentes « boutons »
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