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Spécialité : SIN

	Intitulé du projet
	Suivi à distance d'un rucher pour réduire les déplacements de l'apiculteur et mieux gérer l'exploitation

	Origine de la proposition
	 Enseignant


	Problématique - Énoncé général du besoin


Grâce au système de gestion des ruches, l'apiculteur peut optimiser sa production de miel à distance et limiter la pollution dans l'environnement du rucher.
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	Enjeux de développement durable : 

Axe « préserver l’environnement » :
· protéger la biodiversité et les écosystèmes,

· lutter contre les changements climatiques.
	Actions associées : 


· En garantissant le suivi sanitaire des ruches.

· En limitant les déplacements avec des véhicules tout terrain dans les champs ou dans les chemins pour accéder au rucher.

	
	Description du contexte : 
Situation externe, environnement du projet :
"Le bon emplacement d'une ruche est l'une des garanties d'une production de qualité, car il est primordial de soigner l'environnement dans lequel les abeilles évoluent. Un endroit calme, loin d'éventuelles sources de bruit, un milieu sec et recevant une bonne luminosité à proximité de sources de nectar (arbres mellifères) et d'un point d'eau, un terrain protégé des courants d'air et du froid (présence d'obstacles naturels), accessible toute l'année pour la récolte et le suivi de l'exploitation sont autant de critères pour le choix de l'emplacement."

Insatisfactions et/ou pistes d’amélioration :
- lorsque le rucher est éloigné du lieu de vie de l'apiculteur, celui-ci doit effectuer de fréquents déplacements en véhicule,
- depuis plusieurs années, de manière récurrente et en augmentation constante, les vols de ruches deviennent un véritable fléau pour les apiculteurs. (Source APPNP)
Fonctionnalités : 
Le système à réaliser doit permettre : 
- de détecter le déplacement de la ruche
- de la géolocaliser, 
- de mesurer sa masse et sa température interne, 
- de mesurer les données atmosphériques environnantes à la ruche (humidité, température et pression atmosphérique),
- de transmettre ces données à distance chez l'apiculteur,
- d'afficher les données sur une interface graphique.

Caractéristiques fonctionnelles et techniques : 
Le système sera composé d'une partie matérielle dans la ruche pour capter et communiquer, d'une autre partie matérielle chez l'apiculteur assurant la communication et le traitement et d'une application assurant l'interface graphique. La ruche sera située dans un rayon de 3 km maximum autour du lieu de résidence de l'apiculteur.







	Contraintes imposées au projet

	Coût maximal pour l'établissement : 
300 euros

Nature des solutions : 
- Acquisition et traitement : carte Arduino, shield Lora et capteurs spécifiques pour cette carte, langage C++, 
- Échange des données en réseau sans fil.
L'affichage et les commandes distantes se feront en utilisant les technologies du Web (html, css, etc.) 

Environnement de travail : 
- Matériel : Utilisation d'une ruche en kit achetée dans le commerce, Lora WAN Gateway.
- Logiciel : 
- Pour la partie acquisition, traitement local : Visual Studio Code  
- Pour la partie affichage, traitement et commandes distantes : Visual Studio Code, 
Frameworks du Web.  


	Intitulé des parties du projet confiées à chaque groupe
	Sans objet : un seul groupe

	Énoncé du besoin pour la partie du projet confiée à chaque groupe
	Sans objet : un seul groupe

	Avant-projet de répartition des tâches
	Élève N°1 : 
Le système doit permettre de géolocaliser une ruche et de détecter son déplacement à distance.
Élève N°2 : 
Le système doit permettre de mesurer et transmettre à distance la masse de la ruche.
Élève N°3 : 
Le système doit permettre de mesurer et transmettre à distance les données atmosphériques environnantes à la ruche (humidité, température).
Élève N°4 : 
Le système doit permettre de mesurer et transmettre à distance la température interne à la ruche et le niveau sonore pour alarme essaimage.

	
Production finale attendue

	Documents de formalisation des solutions proposées
· Document de présentation au format PDF 
· comparaison des solutions envisagées en lien avec le développement durable,
· [bookmark: _GoBack]justification de la solution retenue (NB : aussi dans une approche de développement durable, mais pas uniquement : CO1.1 et C08.0), 
· description fonctionnelle du projet grâce à l’outil SysML
· positionnement de la partie du candidat dans cette description et liens fonctionnels avec les autres parties (approche MEI)
· bilan. 

Nature de la matérialisation
· Prototype.

Supports de communication
· documents numériques de présentation orale,
· autres : documents numériques de présentation collective du projet
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