[bookmark: _GoBack]RépaRtition des taches et contraintes
Contraintes d'utilisation de capteur et répartition des tâches par binômes.

	Groupe de 6

	Binôme 1 :

	
Géolocalisation du véhicule électrique :
GPS I2C de chez lextronic ou GPS UART

Mesure de la distance par télémétrie d’un objet en arrière du véhicule électrique :
Télémètre à Ultra Son à sortie PWM ou Télémètre I2C.

Visualisation vidéo de la zone de recule :
Caméra IP wifi.

Détecteur de vibrations franchissement ligne blanche
Capteur de vibration Grove SEN04031P de chez Lextronic.





	Binôme 2 :

	Mesure de la Température de la zone d'évolution du véhicule électrique :
Capteur température I2C TMP102 de chez Lextronic.

Vitesse de déplacement du véhicule électrique et accélération :
Mesure fourche Optique avec Capteur impulsionnel et/ou Mesure avec accéléromètre

Estimation de l’autonomie du drone :
Capteur de consommation de courant SEN-08883 de chez Lextronic.





	Binôme 3 :

	
Orientation du véhicule électrique :
Boussole I2C CMP03 de chez Lextronic 

Mesure de la Température du moteur du véhicule électrique par rayonnement thermique :
Capteur température TSIC501F à sortie analogique de chez Farnell. 

Détection pluie de la zone d'évolution du véhicule électrique :
Capteur d’humidité à sortie Analogique SEN-09569 de chez Lextronic.







Binôme 1 : Géolocalisation

Format de la position GPS en DM :
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