Terminale S. option Sciences de l’Ingénieur

CORRECTION du TP1 Traitement de l'information
"Configuration des entrées, sorties d’une carte à microcontrôleur"

Netduino

Commande Moteur
Parabole
BPH
Horaire
BPAH
CLAVIER
RELAIS
AHoraire

Exercice 1 : Commande du moteur de la tête d'une parabole	
[image: antenne.jpg]

Tableau bilan des entrées, sorties 

	Aspect MATÉRIEL
	
	Aspect LOGICIEL

	Description des objets 
à connecter à la carte
	Choix des E/S sur les connecteurs de la carte 
(figure gutworks)
	
	Nom à donner à 
l’objet logiciel dans le programme
	Identification de l’entrée ou de la sortie de la carte
(Code C# à écrire dans Visual Studio)

	Nom
	E/S
	Type de signal
	Analog In
	Digital 
I/O
	
	
	

	BPH
	E
	Logique
	-
	0
	
	BPH
	PINS.GPIO_PIN_D0

	BPAH
	
	
	
	1
	
	BPAH
	PINS.GPIO_PIN_D1

	Horaire
	S
	
	
	2
	
	Horaire
	PINS.GPIO_PIN_D2

	AHoraire
	
	
	
	3
	
	AHoraire
	PINS.GPIO_PIN_D3



Code de création des objets logiciels "BPH" et "Horaire"[image: C:\Users\Philippe\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\img1_20639_1302637315.jpg]
Module FEZ Thermomètre

InputPort BPH = new InputPort(Pins.GPIO_PIN_D0, true, Port.ResistorMode.Disabled);
OutputPort Horaire = new OutputPort(Pins.GPIO_PIN_D2, false);

Netduino
Affichage de la température
Thermomètre
Afficheur LCD
Température (°C)
Affichage de la Température (°C)

Exercice 2 : Mesure et affichage de la température ambiante 


Tableau bilan des entrées, sorties

	Aspect MATÉRIEL
	
	Aspect LOGICIEL

	Description des objets 
à connecter à la carte
	Choix des E/S sur les connecteurs de la carte 
(figure gutworks)
	
	Nom à donner à 
l’objet logiciel dans le programme
	Identification de l’entrée ou de la sortie de la carte
(Code C# à écrire dans le programme)

	Nom
	E/S
	Type
	Analog In
	Digital 
I/O
	
	
	

	Thermomètre
	E
	Analogique
	0
	-
	
	Thermometre
	Cpu.AnalogChannel.ANALOG_0

	Afficheur LCD
	S
	Numérique
	-
	3
	
	LCD
	Pins.GPIO_PIN_D3
(déclaré dans la classe ELCD162)



Broches UART-TX disponibles : D1, D3, D8, SC
Code de création des objets logiciels
AnalogInput Thermometre = new AnalogInput(Cpu.AnalogChannel.ANALOG_0);
ELCD162 Lcd = new ELCD162();[image: C:\Users\phili\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCacheContent.Word\LDR-12mm-Metal-Casing-700x700.jpg]
LDR


Netduino
Détection luminosité

LDR
LOAD
Luminosité (Lux)

Exercice 3 : Détection d’un seuil de luminosité

Tableau bilan des entrées, sorties

	Aspect MATÉRIEL
	
	Aspect LOGICIEL

	Description des objets 
à connecter à la carte
	Choix des E/S sur les connecteurs de la carte 
(figure gutworks)
	
	Nom à donner à 
l’objet logiciel dans le programme
	Identification de l’entrée ou de la sortie de la carte
(Code C# à écrire dans le programme)

	Nom
	E/S
	Type de signal
	Analog In
	Digital 
I/O
	
	
	

	LDR
	E
	Logique
	- 
	7
	
	LDR
	PINS.GPIO_PIN_D7

	LOAD
	S
	Logique
	-
	8
	
	LOAD
	PINS.GPIO_PIN_D8



Code de création des objets logiciels
InputPort LDR = new InputPort(Pins.GPIO_PIN_D7, true, Port.ResistorMode.Disabled);
OutputPort Load = new OutputPort(Pins.GPIO_PIN_D8, false); 
[image: imgres]
Servomoteur


Exercice 4 : Commande d’un servomoteur (PWM)
[image: C:\Users\phili\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCacheContent.Word\duty_cycle.png]
Commande Moteur
Parabole
BP
Servo
CLAVIER
SERVOMOTEUR






Tableau bilan des entrées, sorties

	Aspect MATÉRIEL
	
	Aspect LOGICIEL

	Description des objets 
à connecter à la carte
	Choix des E/S sur les connecteurs de la carte 
(figure gutworks)
	
	Nom à donner à 
l’objet logiciel dans le programme
	Identification de l’entrée ou de la sortie de la carte
(Code C# à écrire dans le programme)

	Nom
	E/S
	Type de signal
	Analog In
	Digital 
I/O
	
	
	

	BP
	E
	Logique
	-
	0
	
	BP
	PINS.GPIO_PIN_D0

	Servo
	S
	Logique
	-
	5
	
	Servo
	PWMChannels.PWM_PIN_D5


Broches PWM disponibles : D3, D5, D6, D9, D10, D11

Code de création des objets logiciels
InputPort BP = new InputPort(Pins.GPIO_PIN_D0, true, Port.ResistorMode.Disabled);
PWM Servo = new PWM(PWMChannels.PWM_PIN_D5, 50, 0.05, false); 


[bookmark: _Toc505175845]Exercice 5 : Mesure et affichage de la température ambiante (solution 2)
Netduino
Affichage de la température
TMP102
Afficheur LCD
Température (°C)
Affichage de la Température (°C)
[image: C:\Users\Philippe\Desktop\ar-capteur-de-temperature-tmp102-20226.jpg]TMP102






Tableau bilan des entrées, sorties 

	Aspect MATÉRIEL
	
	Aspect LOGICIEL

	Description des objets à connecter
à la carte
	Choix des E/S sur les connecteurs de la carte 
(figure gutworks)
	
	Nom à donner à 
[bookmark: _GoBack]l’objet logiciel dans le programme
	Identification de l’entrée ou de la sortie de la carte
(Code C# à écrire dans le programme)

	Nom
	E/S
	Type de signal
	Analog In
	Digital 
I/O
	
	
	

	TMP102
	E/S
	Numérique
	-
	SC et SD
	
	CptTemp
	

	Afficheur LCD
	S
	Numérique
	-
	3
	
	LCD
	Pins.GPIO_PIN_D3
(Déclaré dans la classe ELCD162)



Code de création des objets logiciels
TMP102 CptTemp = new TMP102();
ELCD162 Lcd = new ELCD162();// Création de l'objet LCD
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